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WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH 1-V KATEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbiofu wykopéw w gruntach I-V kategorii przy przebudowie drogi gminnej
Przywory-Nalepa — dlugo$é odcinka I etap 889,00 m

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument: przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami
1.4.1. qubokosc wykopu — odleglos¢ migdzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.
1.4.2. Wykop plytki — wykop, ktorego glebokosé Jest mniejsza niz lm.
1.4.3. Wykop sredni — wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
1.4.4. Wykop gleboki — wykop o glebokosci przekraczajacej 3m

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace
robé6t podano w ST D.00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-00.00.00.
»Wymagania ogo6lne. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopéw prowadzone beda
recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego.




4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania i1 ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-00.00.00.
» Wymagania ogdlne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
rob6t. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby
umozliwié odptyw wéd z wykopu. Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ rowami poza teren
rob6t. Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych dokladnosci
okreslonych w p. 5.3. Grunt z wykopu przeznaczony na wbudowanie w nasyp.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno
spetnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (I5). Jezeli
grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia nie moga by¢ osiagniete przez
bezposrednie zaggszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia
gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.
Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje Wykonawca
1 przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3 Dokladno$é wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie moze byé
wigksze niz 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie
moze przekracza¢ +1lcm oraz —3cm. Maksymalna gl¢bokosé wklesnie¢ na powierzchni
wykopu nie moze przekracza¢ 10cm przy pomiarze tata metrowa, albo powinny by¢ spetnione
wymagania dotyczace rownosci okreslone przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:
a) odspajanie grunt6w w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
c¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),
e€) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie
5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”




7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu i uwzglednia
nizej wymienione elementy sktadowe obmierzane wg innych jednostek: m2- -plantowanie
skarp i dna wykopow

— wykopy mechaniczne na przerzut — 3 5,457( W nasyp)

— wykopy mechaniczne z transportem samochodami samowylad. na odl. 3 km na odktad

_ 238,38 S
- plantowanie skarp i dna wykopu (odnowione rowy) — 2 20,46
Catkowita objetos¢ wykopu jest obliczana z przekrojow poprzecznych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00. pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00. pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’> wykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

~ oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zaggszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji
techniczne;j,

- rozplantowanie urobku na odktadzie ,

- wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacjg terenu.

9.3. Szczegolowe warunki platnosci obejmujg

- wykopy mechaniczne z transportem samochodami samowyladowczymi z odl.3 km
(ukop) z wbudowaniem w nasyp ( pobocze)  —

- wykopy mechaniczne na odktad ( pobocze) —-m3

- wykopy mechaniczne poprzeczne(pobocza) —

- wykopy reczne poprzeczne —m3 —

- wykopy mechaniczne z transportem samochodowym na odl. 1 km na dtugosci drogi z
wbudowaniem w nasyp — + na odl. 2 km na dtugosci drogi z wbudowaniem w nasyp (
pobocze) —m3

- wykopy mechaniczne z transportem samochodowym na odl.1 km na odktad — m3

- plantowanie skarp i dna wykopow —

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST D-00.00.00. pkt 10.



